BATARYALI CE’RRAHi DELICi ve KESICi MOTOR SISTEMi TEKNIK
SARTNAMESI

Teklif edilecek olan cerrahi motor sistemi ¢alisma prensibi agisindan delici ve kesici
olarak farkli tork degerlerine sahip iki ayri motor elcegini igermeli ve aseptik batarya

sistemi ile calismalidir.

Performans etkinligi agisindan delme, oyma, tel-pin stirme ve buyuk-kiguk kemik
kesme islemlerini tek motor elcegi Gizerinden yapan modellerdeki motorlar

degerlendirmeye alinmayacaktir. Teklif edilen motor sisteminin demosu istenecekir.
Teklif edilecek sistemin FDA belgesi olmalidir.

1. MODULER DELICi MOTOR ELCEGI

1) Elcek tabanca seklinde, en az 3.2mm capta tam kanile olmal ve bataryali
olmahdir.Adirh§i 1110gr dan fazla olmamalidir.

2) Elcegdin dis kismi kismi hafifletiimis aliminyumdan ve ya PEEK olusumdan
.uyqulama parcalari ise paslanmaz celikten imal edilmis olmalidir ve tutusu
ergonomik olmalidir.

3) Elcedin drill modunda forward ve va reverse _kullaniminda ya osciating
kullaniminda hiz1 1100-1330rpm olmalidir.

4) Elcegin _screw modunda forward yada reverse kullaniminda ya da TAP
kullaniminda hiz1 100-150rpm araliginda olmalhdir

5) Elcegdin reamer modUnda forward yada reverse kullaniminda yada oscialating
kullaniminda hizi 250-330rpm’e kadar araliginda olmalidir.

2. KESiCi MOTOR ELCEGI

1) Kesici motor elcegi tim ortopedi ameliyatlari igin 6zel tasarlanmis tabanca tipinde ve dig govdesi
peek veya aliminyum dan olmalidir. giziimelere karsi dayanikli olmali, icersindeki aksamlar ve
atacmanlar ise paslanmaz celik veya aluminyumdan yaplya sahip olmalidir.

2) Motor elcegindeki kesici baslik bigak salinim agisi 4.5 derece (+ 1) olmali, cerrahi rahatsiz
etmeyecek minimum vibrasyona sahip yapida, dengeli ve kolaylikla kontrol edilebilir olmalidir.

3) Motor elceginin késici bashgi istenen pozisyona gore 45 derece aci ile 8 farkl sekilde
cevrilebilmedir. ‘

4) Motor elceginin hizi tetik tizerinden progresiv olarak ayarlanabilmeli, bu sayede dustk ve yuksek
hizda caligabilmelidir. Ayrica tetik hizasinda bir kilit mandalina sahip olmali, bu mandal sayesinde

motor istenildigi zaman emniyet moduna alinabilmelidir.
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5) Motor elceginin hizi en az 13000cpm olmali, tim kesme iglemlerini kolaylikla yapabilmelidir.
6) Motor elcegi ergonomik, dengeli ve hafif bir yapiya sahip olmali, bataryasiz agdirligi en fazla 995 gr

olmaldir.
g) Kesici motor bigaklari kesici motor elcedine kolayca takilip ¢ikartilabilen emniyetli bir kilit
mekanizmasina sahip olmalidir.

Motor sistemi bataryali yapida olmalidir.

3. DELIiCi (Hudson)ATAGCMAN

1)En az 3.2mm kanule olmali ve Omm den en 6.35mm kadar drill ucu takilabilmelidir.

2)Elcek Gzerinde 330 rpm hizi 3-5Nm araliginda tork ile calisabilmelidir.

3)Atacman agirhdi 200-250gr arasinda olmali ve atacman paslanmaz celikten imal
edilmis olmahdir.

4. OYUCU (JACOBS) ATACMAN

1) En az 3.2mm capta knaile ve Ommden 7.4mme kadar drill ucu takilabilmelidir.

2) Elcek Gizerinde 1330pm hiz araliginda ve 20-22Nm ya da 12.5-16Nm araliginda
tork ile calisabilmelidir.

3) Atacman adirligi 200-250gr arasinda omlali ve atacman paslanmaz celikten imal
edilmis olmalidir. )

5. TEL VE PiN SURUCU ATACMAN

1 Bir adet en az 0 mm’den en ¢ok 3,2mm aralijina kadar tel ve pimlerin kullanimina
uygun sirici teslim edilmelidir

2 Atagmanin Uzerinde ayar te tetik mekanizmasi bulunmalidir.Ayar mekanizmasi ile
kullanilicak tel ve ya pimin ¢apina gére 3 kademede ayarlama yapilabilmeli ve
tutturma saglanabilmelidir.

3 Tektik mekanizmasina basildijinda tel ve ya pim sikigsma ile sabitlenbilmeli ve
surulebilmelidir, tetik serbest birakildiginda ise modiiler elcek geriye ¢ekilebilmelidir.

4 Tel surtct atagmani giice maruz kalan kisimlar paslanmaz ¢elik malzemeden imal
edilmis olmali ve 1100-1330rpm hiz araliginda ve 3,2-5Nm tork giicti aral§inda

kullanilabilmelidir..
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5 Atagmanin agirhdi 350gr dan fazla olmalidir.

‘6. MiNI KESICi ATACMAN

1) Motor elcegine kolaylikla takilip gikartilabilmelidir veya kendine ait bir elcegi
olmalidir. '

2) Tum ortopedi ameliyatlarinda mini kesme islemi icin kullanilabilmelidir.

3) Atacman ile birlikte 5 adet mini kesici bicak verilmelidir.

4) Butiin sistem ile uyumlu olmalidir

5) Rpm hizi 21.300 olmalidir.

7. BATARYA SARJ CiHAZI

1. Batarya sarj cihazi 220V 50 Hz sehir cereyani ile galigmalidir.

2. Sistem ile birlikte verilecek olan batarya sarj cihazi 4 adet Lithium-lon
bataryayi ayni anda sarj edebilme 6zelligine sahip olmalidir.

3. Batarya 10,8V kapasiteye sahip Lithium-lon 6zellikte olmalidir.

4. Teklif edilen batarya éarj cihazinin agirhgi 2.65kg ge¢cmemelidir.

5. Bataryalar maksimum 1 saatte sarj olmalidir.

Ekran tizerinden bataryanin sarj olup olmadigi , ne kadar sarj oldugu,
batarya arizasi gibi tim gerekli bilgileri gésterebilmelidir

6. Her batarya yuvasi icin ayr ayri takip ,gozlem ve kontrol amagli lcd
ekrani bulunmalidir.

7. Batarya ile ilgili kullanim ve ariza bildirimlerini okuyabilecek
teknolojiyine séhip olmalidir. Herhangi bir ariza durumunda cihaz uyari
vermelidir.Batarya sarj ,durumu ekrandan takip edilebilmelidir.

8.batarya sarj soketleri moduler olmalidir.ayni marka farki model batarya sarj
etmeye uyumlu olmalidir.
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8. ASEPTIK BATARYA

1) Bataryalar diger pil gesitlerine gére uzun 6marli olmasi agisindan hafiza etkisi
olmayan Nikel Metal Hidrit veya Lityum lyon yapiya sahip olmalidir.

2) Batarya voltaji en az 9.6V, batarya kapasitesi en az 2,4Ah(+0,45) olmalidir.
3) Bataryalar sarj durumuna bakilmaksizin her durumda sarj edilebilmelidir.

4) Bataryalar elektronik chip sistemine sahip olmali bu sayede doluluk oranlari veya
pillerin doluma baglamasi ve tam dolumu ve ariza durumlari sarj cihazi Gzerinden
kontrol edilebilmelidir.

5) Bataryalar aseptik batarya olmali ve transfer atagmani ile birlikte verilmelidir.

6) Batarya agirhgr 240 gr olmaldir.

9. BATARYA KUTUSU
1.Batarya kutusu steril edilebilir olmaldir.

2 Batarya kutusu agirhgi 240 gr olmahdir

10. STERILIZASYON KONTEYNIRI
1) Sistem ile birlikte 1 adet sterlizasyon konteyniri verilmelidir.
2) Konteynir kapakli ve timuyle paslanmaz celik olmaldir.

3) Konteynir motor elcegi ve atagmanlarinin koyulabildidi yuvalara sahip olmalidir.

SISTEMDEKi TUM PARGALAR EN AZ 24 ( YIRMIDORT ) AY GARANTI
KAPSAMINDA OLMALI VE 10 ( ON ) YIL BOYUNCA UCRETI KARSILIGINDA
YEDEK PARGCA TEMINi VE TAMIRi YAPILMALIDIR.

- Prot. Dr. 'VM
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